Messanleitung der Ladebetriebsarten (Mode) 2+3

Einzelprufung:
Prufverbindungen mit Ladekabeln/-stationen

Verbindung von l6sbarem Ladekabel fur Mode-3-EVSE

Verbindung mit Mode-2-Ladekabel

Anschluss eines 1-Phasen-Mode-2-Ladekabels

Anschluss eines 3-Phasen-Mode-2-Ladekabels
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Eingang fiir Netzstromversorgung (CEE 16 A).

Die rote Netzanschluss-LED zeigt die Verbindung mit dem Stromnetz (den
eingestellten Betriebsmodus) an.

Siehe Kapitel Beriicksichtigung der Stromversorgung fur weitere Informationen.
Eingangssicherungen (siehe Kapitel 7.2 Sicherungen fur weitere Informationen).
Lx/ N/ PE/ CP/ PP Sicherheits-EINGANGS-Buchsen fir die Verbindung mit einem
Sicherheitsprifgerat

Stromschleife fir den Anschluss der Leckstromklemme zum Messen von |o¢.
Uneur-Taste.

Umschalter zum Anlegen/Nichtanlegen von Spannung an die EINGANGS-Anschlisse
(1-phasige Buchse, Stecker des Typs 2, 3-phasige Buchse und 4 mm/2 mm-
Sicherheitsbuchsen).

LED-Anzeige Upeur

ON = Spannung angelegt, OFF = Spannung nicht angelegt.

EINGANGS-Buchse des Typs 2 fir den Anschluss eines 3-Phasen-Mode-3-
Ladekabels

1-Phasen-EINGANGS-Buchse fir den Anschluss eines 1-Phasen-Mode-2-
Ladekabels

3-Phasen-EINGANGS-Buchse fir den Anschluss eines 3-Phasen-Mode-2-
Ladekabels

RS232-Verbindungsport (fur Firmware-Upgrade und Servicezwecke vorgesehen).
Mehrfarbige ON-LED

Siehe Kapitel 1.2.1 Battenieanzeige fur weitere Informationen.

ON/OFF-Taste.

Schaltet den eMobility Analyser Ein (kurz dricken) oder Aus (2 s lang driicken)
Auto-off nach 20 Minuten ohne Aktivitat

Fernsteuerungs-LED zeigt an, dass der Adapter durch das Metrel-
Sicherheitspriifgerat gesteuert wird (einschlieBlich CP-, PP- und Fehlerzustand).
Drehschalter zur Auswahl verschiedener simulierter Fehler.

Siehe Kapitel 8.4 Fehler fur weitere Informationen.

Error-ON-Taste.

Ein-/Ausschalten des ausgewahiten Fehlers.

Error-ON-LED

ON = Fehler eingegeben, OFF = Fehler nicht eingegeben.

Drehschalter zum Einstellen eines Steuerpilotzustands (CP auf AUSGANGS-Seite)

Position Beschreibung
D EV geladen und Beliftung
B EV angeschlossen
A kein EV angeschlossen
B EV angeschlossen
C EV geladen

Drehschalter zum Einstellen von ohmscher Last zur Bewertung des Proximity-Pilot-
Stroms (PP auf AUSGANGS-Seite [NC, 13 A, 20 A, 32 A, 63 A, 80 A]

Lx/ N/ PE/ CP/ PP/ CP MON Sicherheits~AUSGANGS-Buchsen fiir den Anschluss
eines Sicherheitsprifgerats

L/L1, L2, L3 AUSGANGS-LEDs

ON = Netzspannung am AUSGANGS-Prufanschluss vorhanden,

OFF = Netzspannung an der Prufverbindung OUTPUT nicht vorhanden.
AUSGANGS-Stecker fiir den Anschluss von Prifkabeln am Ausgang des Ladekabels
oder des EVSE



PP-Simulation

13A 15kQ+15%
20A 6800+15%
32A 2200+15%
63 A 1000+15%
80 A 56Q0+5%

CP-Simulation

7u: ; Widerstand

A > 300 kQ

B 274kQ+15%
e 8820+15%
D 26 Q+15%

Systemzustand

Mogliche Systemzustande (Messungen interpretiert durch das Analysegerat®)

2deutung

Zustanc

kein EV angeschlossen
A2 kein EV angeschlossen/ PWM
B1 EV angeschlossen
B2 EV angeschlossen / PWM
C1 EV geladen
C2 EV geladen / PWM
D1 EV geladen und Beliftung
D2 EV geladen und Belaftung / PWM
E Fehler
F Fehler
Unguiltig CP-Signal kann nicht klassifiziert werden




Messung der Niederohmigkeit des Schutzleiters: RLow

¥

Grenzwert:

Schutzleiterwiderstand RPE:




Isolationsmessung: Riso

Messungen zwischen
N-PE

L1-PE

L2-PE

L3-PE

L1-N

L2-N

L3-N

L1-L2

L1-L3

L2-L3




Prafung Wiederstandscodierung PP

Messgerateinstellung:

Durchgang R7mA

Widerstandswerte siehe Tabelle
oben /PP Simulation







